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2026年6月第二批公开询价信息、竞争性谈判/磋商项目信息
	项目编号
	项目名称
	技术指标
	技术附件
	厂家资质
	限价金额
（万元）
	交货期
	质保
	响应方式
	备注

	NIAOT202606-XJS-06
	压电快反镜、压电控制器、压电镜架
	压电快反镜（2台）
驱动控制：驱动3，传感2；标称行程范围 (0~150V)：±1.1/ 轴mrad±20%；传感器类型：SGS；分辨率：0.06( ≈ 0.01″ )μrad；空载谐振频率：2350Hz±20%；带载谐振频率：600@800gHz±20%
压电快反镜（6台）
驱动控制：驱动3，传感2/-；标称偏转范围 (0~120V)：2.5/±1.2mrad±10%；Max. 偏转范围 (0~150V)：3.0/±1.5mrad±10%；传感器类型：SGS/-；分辨率：0.08/0.03μrad；线性度：0.1/-%F.S.；空载谐振频率：6500Hz±20%；重复定位精度：0.02/-%F.S；静电容量：3.6/轴μF±20%
压电控制器（8台）
通道数：3；标称输出电压范围（V）：-20~120；峰值电流（A）：1.1/通道；平均电流（mA）：70/通道；放大器带宽（Hz）：10k/通道；输出电压纹波（mV）：10/ 通道（2.2μF）；PZT 连接器：ECG.2B.312.CLV；传感器类型：SGS；伺服特性：P.I+ 低通 + 陷波；传感输出电压（V）：0~10；传感输出纹波（mV）：10；通信接口：RS-232/422（DB9 插座）、USB（B 型）、百兆以太网 (RJ45)；可进行二次开发
压电控制器（1台）
通道数：4；供电输入电压（V）：24VDC/1A(20V~30V)；处理器：32bit 480MHz；D/A 转换器：16bit；通信接口：TYPE-C、RS-422、RS-232；额定输出功率（W）：9；静态功耗（W）：<5；通信连接器：DB9、TYPE-C
压电镜架（2台）
镜片直径：101.6mm；运动自由度：θx，θy；标称偏转行程：标称偏转行程 ±3.5°；分辨率：分辨率 0.3μrad；速度：0.018°/s；连接器：RJ11
	
	
	59
	
	
	询价
	

	NIAOT202606-XJS-07
	减速机马达（66个）
	ARM46SAK-H100
	
	
	36
	
	
	询价
	

	NIAOT202606-XJS-08
	高低温量测环控系统
	温度拉偏范围需求：-35°C~35°C;
温度波动度：±0.1°C;
低气压要求：部分实验条件需要模拟海拔4500米的大气压环境;
内部设备放置需求：5台精密设备 或 1台干涉仪+1台精密设备;
腔体内部有湿度调节要求，波动度±5%RH;
工作面风速应小于等于0.3m/s;
	
	
	96
	
	
	询价
	

	NIAOT202606-XJS-09
	图像传感器
	相机名称：QHY6060pro 背照1级
芯片：长光辰芯Gpixel GSENSE6060
像元大小：10μm*10μm
有效像素数：37.6 Megapixels
有效成像区域：61.34mm*61.34mm
有效像素区分辨率：6134*6134
总像素区域：7936*6134
A/D：14-bit A/D
曝光时间：20μs-300sec
快门类型：电子卷帘快门
接口：USB3.0,  2*10千兆光纤
	
	
	78
	
	
	询价
	

	NIAOT202606-TKJ-05
	动态干涉仪
	有效口径：≥9mm
CCD 有效分辨率：≥2k×2k
空腔出射波前：PV≤λ/20，RMS≤λ/150（@632.8nm，0.5 比例系数）
出射波前 RMS 重复性：≤λ/1000（@632.8nm）
激光器功率：≥2mW
激光器波长：632.8nm±0.001nm
测试光分光比例可调节，可适用 0.02%～100%反射率光学元件或光学系统的测量
	
	
	98
	
	
	询价
	

	NIAOT202606-GP-02
	变形镜、波前传感器、自适应光学软件、旋转台、自适应控制软件SDK
	变形镜 DM97-15、波前传感器 SH-CMOS、自适应光学软件 ACE - Alpao CoreEngine、旋转台配套DM97-15使用、自适应控制软件SDK： AO SDK
	
	
	65
	
	
	询价
	

	NIAOT202606-TK-01
	六自由度调节机构（中型）
	平移运动行程：≮±50mm
旋转运动行程：≮±20°
平移分辨率：≯0.5μm
旋转分辨率：≯5μrad
平移重复精度：≯0.5μm
旋转重复精度：≯5μrad
负载重量：≮100kg
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